Specyfikacja Techniczna D.01.02.04.

D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace ,,Projekt budowy drogi
gminnej w Zbylitowskiej Gorze”
1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres Roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg rozebranie:
- nawierzchni jezdni z betonu asfaltowego gr. 20 cm;
- podbudowy drogi z thucznia kamiennego gr. sr. 50 cm;
- kraweznika betonowego wraz z fawa oporows;
- Sciekow skarpowych z korytek prefabrykowanych;
- zdjecie warstwy humusu gr. 15 cm.
1.4. Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz z
okresleniami podanymi w ST DM.00.00.00 “Wymagania Ogolne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projektu, Ogdlne wymagania dotyczace Robdt podano w ST
DM.00.00.00 “Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiaty wbudowane nie wystepuja.

3. SPRZET

Zastosowany sprzet winien by¢ zgodny z Projektem Organizacji Robdt zaakceptowanym przez
Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

Transport rozbieranych elementdow i gruzu oraz transport sprz¢tu dowolnymi $rodkami transportowymi
na odlegtos¢ 10 km.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji Projekt Technologii, Organizacji i
Harmonogram Rob6t uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.
Rozbiorke elementow drog mozna przeprowadzi¢ recznie lub mechanicznie.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako$ci robot musi by¢ zgodna z powyzszymi normami i ST 00.00.00. Odbioru dokonuje
Kierownik Projektu na podstawie zgloszenia kierownika budowy. Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu
zgodnosci sposobu prowadzenia robdt z zaakceptowanym przez Kierownika Projektu Projektem Technologii i
Organizacji Robot, oraz wizualnej kontroli zakresu rozbidrki.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi s3:
- 1 metr kwadratowy (m?) rozebranej nawierzchni, podbudowy i zdjetej warstwy humusu;
- 1 metr (m) rozebranych $ciekow, kraweznikow i barier ochronnych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorom podlegaja wszystkie roboty wymienione w niniejszej Specyfikacji Technicznej wedlug
zasad podanych w normach i ST.DM.00.00.00. Odbiér polega na wizualnej ocenie faktu rozbidrki i
uporzadkowania miejsca rozbidrki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci, wedtug dokonanego obmiaru i odbioru, jest cena jednostkowa za:
- 1 metr kwadratowy (m?) rozebranej nawierzchni, podbudowy i zdjecie warstwy humusu;
- 1 metr (m) rozebranych $ciekdéw, kraweznikow i barier ochronnych.
Cena jednostkowa za jednostke obmiarowg rozbiorki obejmuje:
- prace przygotowawcze,
- rozbiorke,
- zaladowanie i odwiezienie elementéw z rozbiodrki i gruzu,
- oczyszczenie miejsca robot,
- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,
- oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystegpuja.



