D - 01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.2. D-00.00.00.”Wymagania ogdlne”.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu
i/lub darniny, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Szczegélowe wymagania dotyczace robot
Szczegdlowe wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania szczegdétowe” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Szczegélowe wymagania dotyczace sprzetu
Szczegdlowe wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania szczegdtowe” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu
Do wykonania robét zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu nie nadajacej si¢ do powtdrnego uzycia nalezy
stosowac:
— rowniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny sprz¢t do r¢cznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie
robot sprz¢tem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$§¢ wymagajaca zastosowania takiego sprzgtu.

4. TRANSPORT
4.1. Szczegolowe wymagania dotyczace transportu
Szczegdtowe wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania szczegdtowe” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny
Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem roéwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.

Wybdr $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Szczegolowe zasady wykonania robot

Szczegotowe zasady wykonania robot podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania szczegdtowe” pkt 5.



Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zakladaniu
trawnikow, sadzeniu drzew 1 krzewéw oraz do innych czynnosci okreSlonych w dokumentacji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot, wzglgdnie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robdt (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé rgczne
wykonanie robdt, jako uzupetienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna byé zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST Iub wskazana przez
Inspektora, wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynno$ci
zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawcg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie
nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia glina lub

innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Szczegolowe zasady kontroli jakosci robot
Szczegodtowe zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania szczegdtowe” pkt 6.
6.2. Kontrola usuni¢gcia humusu
Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Szczegolowe zasady obmiaru robét
Szczegotowe zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania szczegdtowe”  pkt 7.
7.2. Jednostka
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu
8. ODBIOR ROBOT
Szczegodtowe zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania szczegbélowe” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Szczegoblowe ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Szczegodtowe ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania szczegdtowe™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki
Cena 1 m” wykonania robét obejmuje:

— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad,



