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Odtworzenie trasy w terenie.

1. Wsep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej Szczegbtowe] Spkagji Technicznej $ wymagania dotycce

wykonywania i odbioru rob6t zygianych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i
punktow wysoldziowych chodnika.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowangejestdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecan
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2. D-00.00.”"Wymagania ogodlne”.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét magych na

celu odtworzenie (wyznaczenie) w tergrizebiegu trasy chodnika oraz paaia obiektow
irzynierskich zgodnie z dokumentagjrojektova.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokgciowych.
W zakresie rob6t pomiarowych wchaclz

a/ sprawdzenie wyznaczenia punigfiwnych osi trasy i punktéw wyso@owych
oraz uzupetnienie osi trasglat@owymi punktami wg. potrzeb.

b/ wyznaczenie przekrojow poprzgech z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow.

¢/ wykonywanie pomiardw paeych w miae postpu robot zgodnie z dokumentacj
projektoav

d/ zastabilizowanie punktéw w sfimsrwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwie¢ odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych.
Obejmuje sprawdzenie osi obiektu i punktéw wysckowych, zastabilizowanie

ich, ochrenprzed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb utatoyiajdszukanie
i ewentualne odtworzenie oraz maazenie usytuowania obiektu (kontury, podpory,

punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtéwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczkowy i koacowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okrédenia —zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi D-M-00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékich wykonanych rob6t oraz za zgodéo

z dokumentacprojektowa, SST i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogodlne wymagania dotyeze robot podano w D-M-00.00.00.

2. Materiaty.

Do utwardzenie punktéw gtéwnych trasy nglstosowa pale drewniane z gwdziem
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lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdf. mkoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczoneagiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich
realizacji powinny méesrednic; 0,15 — 0,20 m i dhugs 1,5 — 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nglstosowaé paliki drewniane o db. okoto 0,3 m
isrednicy 0,05 — 0,08 m, a dla punktoéw utrwalanycistwiecej nawierzchni bolce
stalowarednicy 5 mm i dtugéri od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki whijane obok palikéw osiowych powinny niigtugadi¢ okoto 0,5 m i przekroj
prostoktny.

Materiaty do wyznaczenia trasy i punktowsakdciowych powinny by zaakceptowane
przez Kierownika Projektu.

3. Sprzet.

Wyznaczenie trasy i punktow wységiowych naley wykonywa: przy wyciu
zalegalizowanego sptz geodezyjnego, przyiddw mierniczych takich jak: teodolity
lub tachimetry, niwelatory, dalmierzeszki, taty, tamy stalowe lub inny spex
stosowany do wyznaczenia trasy i punkigwokaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadciqpomiarow. .

4. Transport.

Nie wystpuje.
5. Wykonywanie robot.
5.1. Ustalenia ogdlne.

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami
GUG i K (1-7).

Zamawiagy zobowazany jest wytycz§ i zastabilizowd w terenie punkty gtéwne osi
trasy oraz punkty wysclaiowe (repery robocze) i dostaréyWykonawcy szkic wytycze-
nia trasy, wykaz punktoéw wysékmwych oraz wszelkie inne dane, niegbe do
zidentyfikowania tych punktéw w terenie

Przyjcie tych punktéw powinno Bydokonane w obecici Kierownika Projektu.

W oparciu o materiaty dostarczone pzamawiajgcego Wykonawca powinien

przeprowadziobliczenia i pomiary geodezyjne niedbe do szczegdtowego wytyczenia
robét.

Prace pomiarowe powinnychyykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifika-
cje i uprawnienia. Wykonawca ponosi @digdzialng¢ za nasfpstwa niezgodrizi
wykonanych robét, z dokumeniggjojektova, SST oraz zmianami wprowadzonymi

w nich zawczasu przez Kierownika Prijek

Wykonawca powinien natychmiast poinfomac Kierownika Projektu o jakichkolwiek
btdach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasgperdw roboczych. Biy te
powinny b§usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawélzzy rzdne terenu ok&bone w dokumentacii
projektowejasszgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu a w przypadkuzdic powiado-
mt o tym Kierownika Projektu.

Uksztaltowanie terenu w takim rejonie powinno by zmieniane przed pagjiem
odpowiedniej decyzji przez KierowniReojektu.

Wszystkie roboty dodatkowe, wyniag z ra@nic rzzdnych terenu podanych w dokumen-
tacji projektowej i erinych rzeczywistych akceptowane przez KierownikgeRtu,
zostapwykonane na koszt Zamawiaggo.

Zaniechanie powiadomienia Kierownikajéktu oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obgiaja Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazug pomiarach Wykonawcy nie miphy¢ rozpoczte

przed zaakceptowaniem wynikow pomiapdzez Kierownika Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwnasly i punkty pérednie osi trasy mugadyt
zaopatrzone w oznaczenia élajece w sposob wyray i jednoznaczny charaktery-
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styk i potazenie tych punktow.

Forma i wzér tych oznadz@owinny by zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochmwszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczew czasie trwania robot.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osasy i punktow wysokdciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punktgwhe do tyczenia powinny byastabilizo-
wane w sposob trwalty, prziyaiu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeak
dowizane do punktéw pomocniczych, paoych poza granicrobét ziemnych.
Maksymalna odlegié pomigdzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych nie
mae przekracza500 m.

Zamawiacy powinien zatay¢ robocze punkty wysolkkciowe (repery robocze) wzditu
osi trasy drogowej, a takprzy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynasb00 metrow, natomiast w terenie falistym i ganskiowinna
by odpowiednio zmniejszona, zafge od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalezatazy¢ poza granicami rob6t zazanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzygzych. Jako repery robocze ma wykorzysté punkty
state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich
punktow, repery robocze nafezatay¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubszych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gignw sposob wykluczagy osiadanie.

Rzdne reperdw roboczych naleokreli¢ z doktadnécia do 0,4 cm stosuag niwelacg
podwdja w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinnydwyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj
wyrane i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegogane;.

5.3. Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalewykona w oparciu o dokumentagcprojektova oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamgegy, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentaciji
projektowe;.

G trasy powinno b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrednich w
odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdecz nie rzadziej
n& co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyeyosi trasy w stosunku do dokumentaciji
projektowej nie ma@ by wicksze ni 5 cm. Rzdne punktow osi naly wyznaczy z
dokfadnécia do 1 cm w stosunku doguanych okrélonych w dokumentacii
projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie riglezy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur
metalowych. Usugtie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonaw-
ca robot zagpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, 8a@&onymi poza
granig robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obegmuj

a/ wyznaczenie krgdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okrélenie granicy rob6t ziemnych).

b/ wyznaczenie w czasie trwania robdt zigchrzarysu (konturéw) nasypow i
wykopow w przekrojach poprzecznych (tpvofilowanie przekrojéw poprzecznych).

i powinno by wykonywane zgodnie z dokumentaprojektowa oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetiét iczaakcepto-
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wanych przez Kierownika Projektu.

Do wyznaczenia kraygzi nasypow i wykopow naty stosowa dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy natg stosowé w przypadku nasypow o wysalad przekracza-
hcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegiet migdzy palikami lub
wiechami naley dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dneg.
Odlegtéc ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musiaaliwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumenigcpjektova.
Konieczne jest profilowanie przekrojow pogeznych we wszystkich punktach, zgodnie
z dokumentagjprojektowg oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanych
przez Kierownika Projektu.

5.5. Wyznaczenie pofenia obiektow mostowych.
Dla kadego z obiektdw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a/ wytyczenie osi obiektu,

b/ wytyczenie punktéw okilajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmo
przyczotkow i filaréw mostow i wiadukdo

W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentgmjejektowa powinna zawietapis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytgna tych obiektow.

Potaenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.3.
Rzdne punktow wyznaczagych potaenie obiektu naley okresli¢ z doktadnécia do
1 cm w stosunku do gdnych okrélonych w dokumentacji projektowe;j.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot.
Kontrot jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy
i punktow wysok&iowych naley prowadz¢ wedtug ogolnych zasad oktenych
w instrukcjach i wytycznych GUGIK [1, 2,8 5, 6, 7].

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych.

Sprawdzenie robét pomiarowych powinné pszeprowadzone wg naptijacych
zasad:

a/ ¢ drogi naley sprawdzt¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach
w poziomie oraz co najmniej co 200 npnastych,

b/ robocze punkty wysokmowe naley sprawdza niwelatorem na catej dtugai,
¢/ wyznaczenie nasypow i wykopow rgleprawdzé tasma i szablonem z poziomic
co najmniej w 5 miejscach nadtgm kilometrze iw miejscach bugz/ch
vatpliwosci.
7. Obmiar robot.
Jednostk obmiarowa robét zwazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w tereni
jest 1 kilometr trasy drogowej, a w przypadiab6t mostowych w jednostkach
okra&lonych w dokumentacji projektowe;j.
8. Odbidr robdt.
Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w teraastpuje

na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiaréwdgzyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada éierikowi Projektu.
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9. Podstawa ptatnéci.

Ptatné¢ za 1 kilometr natey przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli gepgae;.

Cena wykonania robét obejmuje:

- zakup i dostarczenie materiatow,

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gipstnosi trasy i punktéw wysokociowych,
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymnktami,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyeszeniem dodatkowych
przekrojéw,

- wykonanie pomiaréw bigcych w miaeg postpu robot, zgodnie z dokumentacj
projektova,

- zastabilizowanie punktéw w sposaéb trwaly, ochraraprzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwigge odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platng¢ robdt zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauiv koszcie
robot mostowych.

10. Przepisy zwjzane.
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasaglyonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjndugiasinwestycji, Gtowny Urad Geodezji
i Kartografii, Warszawa, 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjnaoesnpozioma GUGIK, 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wységiowa osnowa geodezyjna. GUGIK, 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary syjjrae i wysokdciowe. GUGIK, 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realyne, GUGIK, 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realjpee, GUGIK, 1983.



