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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikdagichnicznej $ wymagania dotycgce wykonania
i odbioru, odtworzenia trasy i punktow wysagk@mwych.
1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy nti&towy przy zleceniu irealizacji Robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres RoboOt objtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét aganych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi, i mapcymi na celu odtworzenie i wytyczenia w tereniegiiegu trasy drogowej
oraz potdgenia obiektow inynierskich.
Zakres robot obejmuje :
- odtworzenie trasy i punktoéw wysaigiowych
W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:
—wyznaczenie sytuacyjne i wysaladowe osi trasy oraz projektowanych elementow dvogh i
kanalizacyjnych,
—wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych (reperéw roboczych),
—wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
- zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochrariaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
—odtworzenie punktéw referencyjnych na nawierzchogd
—wyznaczenie i stabilizacja granicy pasa drogoweaggickrajowej wraz z umieszczeniem granicznych
- punktéw geodezyjnych (betonowych) okadiadkéw punktu granicznego (betonowych),
—wykonanie mapy powykonawczej (inwentaryzacyjnejlodgzyjnej sytuacyjno — wysokcowej i
przekazanie jej do fPodka Geodezyjnego i Inwestorowi (3 egz.).
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SSE ggodne z obowkzujgcymi normami, wytycznymi i okieniami
podanymi w SST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogoéine” pld.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robdt
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkavykonania Robdt i ich zgodsé z Dokumentag)
Projektows i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogolne wymagania Rob6t podano w SST DM.00.00W@magania Ogoélne” pkt.1.5.

2. MATERIALY
2.1. 0Ogdblne wymagania dotycgce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanSST DM.00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do stabilizacji punktéw osi trasy najeuzywac:

—palikéw drewnianych lub rurek stalowych - dla pudwtzlokalizowanych w poboczach,

—gwozdzi z folig lub pretow stalowych - dla punktow zlokalizowanych w namzighni asfaltowej jezdni i

chodnikow.

Wszystkie elementyzywane do stabilizacji punktéw powinny niieltugas¢ dostosowaa do aktualnie
panupcych warunkdw atmosferycznych i powinny pozwotia stabilizagj punktéw w sposéb okény w
niniejszej SST. Ewentualna wymiana punktow z powadu zniszczenia lub warunkéw atmosferycznych nie
moze powodowa roszczé Wykonawcy o dodatkogvzaptag.

Do stabilizacji punktéw wysolkciowych - reperéw roboczych (kiedy zajdzie potrzétfa odtworzenia
lub zagszczenia), nalsy uzy¢ stupkéw betonowych.

Jako repery robocze mua wykorzysté punkty state na stabilnych budowlach wzditasy.

Do wyznaczenia przekrojow poprzecznychzma wywaé palikdw drewnianych lub rurek albo giéw
stalowych.

Do wykonania opisOw i oznaazepunktow mana wywaé farby chloro-kauczukowej w dowolnym
kolorze oprécz biatego.

3. SPRZET
3.1. 0Ogéblne wymagania dotycgce spratu

Uzywany sprzt powinien by zgodny z ofegt Wykonawcy, PZJ i og6inymi warunkami oklenymi w
SST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”, pkt 3.
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3.2.  Sprzet pomiarowy

Roboty pomiarowe naty wykona& nastpujacym sprztem geodezyjnym gwarantigym dokladnéci
podane w p.5.:

—teodolity lub tachymetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

—tyczki, faty, tamy stalowe i ruletki,

—-sprzt GPS.

Wszystkie wywane do Rob6t instrumenty geodezyjne powinny layektyfikowane oraz posiada
wymagane przepisami szczegolnyéwiadectwa legalizacji. Doktadéé instrumentéw powinna zapewiia
wykonanie Robét z zalong w niniejszej SST dokladioig.

4. TRANSPORT
4.1. 0Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagire” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy uma przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania Robét

Ogodlne zasady wykonania Robét podano w SST DMI®O00. ,Wymagania Ogolne” pkt 5.

Prace pomiarowe nalg wykona zgodnie z pkt.1.3. oraz Instrukcjami GUGIK wymiemymi w p.10
niniejszej SST. Zamawiggy ma obowizek przekazaWykonawcy dane geodezyjne (zawarte w Dokumentacji
Projektowej) potrzebne do wykonania Robét wymiegpanw p.1.1.

Roboty obejmuj wykonanie:

—odtworzenia dla potrzeb realizacyjnych:

* punktow osi trasy,
 punktéw wyznaczagych mierzone przekroje poprzeczne,
* reperow roboczych,

—uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tgotztkéw i koncdéw krzywych przejciowych i

tukéw kotowych,

—wyznaczenia przekrojéw poprzecznych z wytyczeniestatkowych przekrojéw wedtug potrzeb,

—wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonie otdiek inzynierskich (mostowych) i zaienie

reperéw roboczych przy tych obiektach,

- stabilizacji punktow w sposob chrany je przed zniszczeniem,

—pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

—sprawdzenie, ustalenie i odtworzenie punktow osngegdezyjnej i ustalenie ich wspdadnych za

pomog sprztu GPS, dcznie z ich zgtoszeniem do i&wowego Zasobu Geodezyjnego,

—utrzymywanie zastabilizowanych punktow w niegbym zakresie,

—aktualizacja zasobu mapowego i osnowyighbaowe] w zakresie wynikggych z przepisow Prawa

Geodezyjnego oraz szczegétowych ustahmych SST.

—wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowy pawweej oraz aktualizacja i odtworzenie osnowy

panstwowej, zgodnie z zasadami olomymi w niniejszej SST.

— obowgzujacy uktad odniesienia dla wysaod@ - Uktad Kronsztadt 65.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK i wytycznymi
pkt 10.

Podstaw do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzomakiualizowana metodami GPS osnowa
pomiarowa (pAstwowa i robocza). Niedopuszczalne jest élagie wspohrzdnych osnowy metodami
poligonizacji z zaznaczaniem odchytek. Jedghceptowan metoda tych czynrici jest pomiar GPS.

Przed przygpieniem do Rob6t Wykonawca powinien uzysSkdane zawiergfe lokalizacs i
wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawe#gjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezine do szczeg6towego wytyczenia Robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@w&erownika Projektu o wszelkich édach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéwboczych. Wykonawca dokona rowniektualizacii
rzednych osnowy p@stwowej we whaciwym asrodku zasobu geodezyjnego.
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Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu okétone w dokumentacji projektowep ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #fig sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Kierownika Projektu.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinn@ kmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przez
Kierownika Projektu

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Kierownikaj&ktu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punlicsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposOb wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochyomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatiag czasie
trwania Robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostanzniszczone przez Wykonagc
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzge& konieczne do dalszego prowadzenia Robét, to
zostan one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe nie wymiemion p.5.1. a) — j) konieczne dla prawidiowej
realizacji Robot naley do obowjzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasypunktéw wysokosciowych

Przed przyapieniem do Robot, Wykonawca ma oberek wyznaczy i zastabilizowé osnove
pomiarovg. Rozmieszczenie punktéw osnowy oraz punktow wysdkerych powinno by takie, aby kady
punkt zlokalizowany w olgbie Robo6t byt namierzalny co najmniej z dwoch pomkbsnowy poziomej oraz co
najmniej jednego punktu osnowy pionowej, z zalm dokladndcia. Ponadto przy kalym realizowanym
obiekcie irzynierskim powinny by zastabilizowane co najmniej dwa dodatkowe punistyosvy poziomej i co
najmniej jeden punkt osnowy pionowej, niezaie od punktéw o ktérych mowa pows;.

Repery robocze nafe zalwy¢ poza granicami Robot zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze pama wykorzysta punkty state na stabilnych, istrniejych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze naley zalay¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposob wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jegogdne;.

Dokiadnd¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowigddoktadndci osnowy pomiarowej gestwowej |l-
giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna dylowiagzana co najmniej do dwdch punktéw osnowyhgiaowej
(poziomej i pionowej) klasy nie #Bzej ni ll-giej. Przed dowjzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy
panstwowej Wykonawca dokona aktualizacji wspétiaych punktow osnowy patwowej, do ktérej osnowa
realizacyjna ma hydowigzana. Aktualizagj ta wykonuje s¢ wytacznie za pomagsprztu GPS.

Do obowizkéw Wykonawcy nabey rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realjz&obot,
w okresie gwarancji igkojmi. Osnovg realizacyja nalery aktualizowé nie rzadziej ri:

—w trakcie trwania Rob6t — co migsioraz w przypadku kalego naruszenia ktéregokolwiek punktu
osnowy poziomej lub pionowej; za naruszenie osnavzyiaje s rOwniez uzasadniogn obave
Wykonawcy lub Kierownika Projektug takie naruszenie naptto,

—w okresie gwarancji — wedtug wskaziierownika Projektu, lecz nie rzadzieprnio 3 miesice,

—w okresie ¢kojmi — wedtug wskazaKierownika Projektu.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiagp(poziomej i pionowej) lub konieczébbczestszej
aktualizacji osnowy, @i w okresach granicznych podanych w niniejszej S&Tnmze powodowa roszczé
Wykonawcy o dodatkowvzaptat.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona& w oparciu o DokumentagjProjektows przy wykorzystaniu osnowy
realizacyjnej i (lub) osnowy patwowej, ktora zostata zaktualizowana w sposéb ppdap. 5.3

05 trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtizgy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wieksze nk 3 cm.

Usunicie punktéw z osi trasy jest dopuszczalne tylko wezas, gdy Wykonawca Robot zgst je
odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach amieszczonych poza graniRobot.

Punkty wyznaczafe & trasy na krzywych powinny kbywyznaczone na tyle¢gto, aby odlegia
pozioma pomidzy styczm z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nieeknaczata zatoonej toleranciji
pomiarowej, to jest 3 cm.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na

powierzchni terenu (okékenie granicy Robét), zgodnie z DokumengadpProjektovs oraz w miejscach
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wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenibORo w miejscach zaakceptowanych przez
Kierownika Projektu.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghbszych ni
1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegks ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 5 mm w stosunku do g@nych
niwelety okrélonych w Dokumentacji Projektowej.

Na odcinkach, na ktérych wystujg tuki pionowe odleglé¢ pomidzy krzywymi powinny by
wyznaczone na tyleegto, aby odlegk® pozioma pomidzy stycziy z poprzedniego punktu a punktem na
krzywej nie przekraczata zaonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istuiej nawierzchni, wyznaczenie przekrojow poprzechnyc
obejmuje wyznaczenie kradzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposaly przeprowadzane
frezowanie nawierzchni oraz wbudowywanie mieszamnikieralno-asfaltowej unitiwiatlo wykonanie kolejnych
warstw konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganychbgiti oraz spadkéw zgodnych z Dokumengacj
Projektovy.

5.6. Oznaczenie granicy pasa drogowego

Oznaczenie granicy pasa drogowego pdlelgaizie na wyznaczeniu, zastabilizowaniu i oznakowaniu
przez uprawnionego geogegranicy pasa drogowego. Geodetgddie wykonywat powysze wyznaczenie,
zastabilizowanie i oznakowanie granicy pasa drogmwuea odcinku wykonywanej przebudowy staraniem i na
koszt Wykonawcy robo6t. Geodeta winien przeprowadzipowiedn procedu¢ celem ustalenia i oznakowania
faktycznych granic prawnych pasa drogowego. W padyp gdy granica pasa drogowegatie przebiegata w
koronie drogi lub poprzez wdzenia drogowe (np. chodniki) geodeta winien prirgga¢ dokumentacje
niezlzdna do regulacji stanu prawnego pasa drogowegdoluvdmprowadzenia zgodso pasa drogowego z
Ustawa o drogach publicznych. Po regulacji starawpego Wykonawca zastabilizuje granice pasa drogowe
drogi krajowej za pomagchetonowych punktéw granicznych i betonowyehiadkéw punktow granicznych.

Betonowe stupki graniczne najewkopa w miejscach charakterystycznych granicy pasa dwego (na
zatamaniach granicy i na granicy dziatgkiadupcych z pasem drogowynmfwiadek punktu granicznego winien
by¢ usytuowany w miejscach charakterystycznych pasgaivego (na zatamaniach trasy jednak nie rzadeiej n
200 m. Betonowe slupki graniczne i betonowwyiadek punktu granicznego zosgamykonane staraniem
Wykonawcy. Powysze prefabrykaty muszadyaakceptowane przezzymiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakdci robot

Ogoblne zasady kontroli jakei robét podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogojrid 6.
6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania Robaidgeyjnych zgodnie z wymogami i dokladn@mmi
wymienionymi w punkcie 5.

Roboty obgte SST odbiera Kierownik Projektu na podstawie gstawionych przez Wykonawc
szkicow, dziennikdw pomiarowych i protokotéw wg daych zasad ok&onych pkt 6.1.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST DM.00MPNymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktowsakgpiciowych jest kilometr (km)
wyznaczonej sytuacyjnie i wysod@owo oraz zastabilizowanej trasyacknie z wykonaniem wszystkich
niezkednych czynnéci magcych na celu wykonanie i odbiér Robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. 0Ogoblne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST DM.QOMANymagania ogélne” pkt 8.

Roboty wykonane niezgodnie z DokumendaBjrojektowy i SST podlegaj rozbiérce i ponownemu
wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowamlbniek ceny za niewkkiwg jakas¢ Robdt jest
niedopuszczalne.

8.2. Sposoéb odbioru roboét

Roboty obgte SST odbiera Kierownik Projektu na podstawie gstawionych przez Wykonawc
szkicow, dziennikow pomiarowych i protokotdw. Czykai odbioru mog by¢ rozpoczte po przedstawieniu
protokotu aktualizacji pgstwowej osnowy pomiarowej metodami GPS.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptaci st za kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenimitow wysokéciowych.
Cena jednostkowa obejmuje:

—wytyczenie w oparciu o dane projektowe i istpogj przebieg trasy punktow gtownych trasy tj.
pocatkéw i koncow elementow geometrycznych - krzywych péerjwych i tukéw kotowych oraz
ramp przechytkowych z ich zastabilizowaniem sytjiaay i wysokaciowym,

—wyznaczenie sytuacyjne i wysakaiowe miejsc przekrojéw poprzecznych zgodnie z Doéntacy
Projektows oraz ich zagszczenie w sposéb podany w p.5, oznaczenie pikiatasposéb trwaly oraz
odtworzenie uszkodzonych punktéw nadm do zakéaczenia okresu gwarancyjnego,

—zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperéw w ol odtworzenia,

—przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszczorybhuszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i
ustalenie ich wspotezinych, cznie z ich zgtoszeniem do i&wowego Zasobu Geodezyjnego,

—uzyskanie wszystkich niegbnych danych z Ratwowego Zasobu Geodezyjnego,

—aktualizacja metodami GPS punktéw osnowgigpaowej (poziomej i pionowej),

—wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okreReb6t, gwarancji i gkojmi punktow osnowy
realizacyjnej,

—aktualizacja zasobu mapowego i osnowyighaowej w zakresie wynikagych z przepiséw Prawa
Geodezyjnego oraz szczeg6towych usiahmych SST,

—wykonanie wszystkich niezdnych czynnéci okreslonych w niniejszej SST na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych oraz protokétdwtkoli zgodnie z zasadami oktenymi w SST
DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”,

—pozyskanie niezitinych materiatéw geodezyjnych,

—wykonanie niezbdnych zgtoszei innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,

—inwentaryzacja powykonawcza,

—zakup i transport materiatow i spta,

—o0znakowanie miejsca Rob6t i jego utrzymanie,

—wykonanie innych czynrgi niezlgdnych do realizacji Rob6t oftych niniejsa SST, zgodnie z
Dokumentacj Projektow,

—koszt wszelkich odszkodowalla oséb i instytucji, zwazanych z przeprowadzaniem prac pomiarowych,
w tym koszty wejcia w teren i jego przywrdcenie do stanu pierwotneg

Cena wyznaczenia pasa drogowego obejmuje:

- geodezyjne wyznaczenie pasa drogowego - wykonaiejpdokumentaciji geodezyjnej,

- przygotowanie dokumentacji do regulacji stanu pregmpasa drogowego w przypadku jego gania

- (gdy uradzenia drogowe znajdypie poza istniacym pasem drogowym),

—wytworzenie i transport betonowych punktéw graniezmi swiadkéw pasa drogowego,

—wkopanie betonowych stupkéw betonowyawiadkéw pasa drogowego,

—odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych D-01.01.01

—wykonanie dokumentacji powykonawczej granicy passdwego w formie papierowej i elektronicznej
(w

—formacie DWG i PDF) — 6 egz. wraz z wykazem wspd@rg/ch punktéw granicznych dwiadkéw
granicy pasa drogowego.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kaafamgne (Dz. U. Nr 30, poz.163 zjdejszymi
Zmianami).

Instrukcja techniczna O-1 - Ogélne zasady wyk@mia prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 - Geodezyjna obstogestycji, GUGIK, 1979.

Instrukcja techniczna G-1 - Geodezyjna osnowaagma, GUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2 - Wysdk@owa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-4 - Pomiary sytuacyjwgsokasciowe, GUGIK, 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. - Pomiary realizaeyGUGIK, 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. - Osnowy realizagyfaUGiK, 1983.
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